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1. LTO-kuution lohkosulatusautomaatio ja
esilammitystoiminto

1.1 Toimintaperiaate

LTO-kuution automaation tehtdvana on huolehtia LTO-kuution talteenoton tehon ohjauksesta seka
huurtuneen kuution sulatuksesta. Lohkosulatusautomaation tehoa ohjataan ulkoisen jarjestelman antamalla
0-10V analogisella signaalilla. OV vastaa LTO:n minimitehoa ja 10V maksimitehoa. Ohituspellin ja sulkupeltien
toimisuunnat ovat vastakkaisia.

Esilammitystoiminto pyrkii sdhkopatterilla esilammittdmaan LTO:lle tulevaa raitisilmaa automatiikalle
aseteltavan [ampdtilan asetuspisteeseen.

Sulkupeltien  avulla  toteutetaan  huurteensulatus.  Huurteensulatus  kdynnistetddn  vakiona
lohkosulatusautomaatioon liitettavilla LTO:n ja poistopuhaltimen painemittauksilla tai halutessaan myds
ulkoisen jarjestelman antamalla pulssilla. LTO:n ja poistopuhaltimen painemittaukset ovat vakiona V2.0 -
versiossa. Huurteensulatuksen aikana ohituspelti ohjataan sille aseteltuun sulatusasentoon ja sulkupellit
suljetaan yksi kerrallaan ohjaamalla niiden saatoviesti nollaan. Muut kuin sulatettavan lohkon sulkupellit ovat
sulatuksen aikana ulkoisen jarjestelman viestin mukaisessa asennossa.

1.2 Lohkosulatusautomatiikan sahkonsyo6tto ja vayla liitos

Lohkosulatusautomaatio kytkentaan kiinteiston ryhméakeskukseen. Liityntdarvot: jannite 230 VAC, taajuus
50 Hz, virta 0,2 A ja teho 40 W. Syo6tto on suojattava asianmukaisilla sulakkeilla, maks 10 A sulake.
Dokumentin liitteissa on kytkentdkuva.

Modbus RTU RS485 vayla kytketadn kolmella johtimella (+, - ja GS). Asiakas liittyy sdatimen Modbus RS485-
1 liittimiin. Kaapelina kaytetaan parikierrettya ja parisuojattua kaapelia. Modbus osoitteen muutoksen
jalkeen saadin on kdynnistettava uudelleen. Jos lohkosulatusautomaatio on modbusvaylan pdatelaite, on
silloin kdytettava erillista 120 Q paatevastusta.

Alla modbus rtu vakioasetukset:

Modbus RTU rajapinnan oletusparametrit RS485-1

Osoite 1
Databitit 8
Stop bitti 1

Pariteetti E
Siirtonopeus | 38400

Modbus TCP IP kytkenta tehddan RJ45 liittimella. Alla TCP IP:n vakioa-asetukset:

Modbus TCP/IP rajapinnan oletusparametrit
IP Add 10.0.0.100
NetMask |255.255.255.0
DefGtw |10.0.0.1

Modbus rekisterit 16ytyvat liitteeista 11 ja 12.



Lohkosulatusautomaatio ja esilammitys
Toimintaselostus ja sihkdinen ohje “”-’” a
V1.7 & V2.0

25.8.2023

1.3 Lohkosulatusautomatiikan liitdnnat VAK:lle

e 1MO DI1 SULATUSKASKY VAK:Ita (HUOM! sulatus kiynnistyy itsendisesti V2.0 — versiossa)
Sulatus kaynnistyy itsendisesti omilla paine-eromittauksilla — V2.0
Sulatus kdynnistyy myo6s ulkoisen jarjestelman antaman pulssin nousevalla reunalla. Uuden
sulatussyklin nouseva pulssin reuna saa tulla vasta, kun lohkosulatusautomaatio on tehnyt
edellisen sekvenssin loppuun asti.
e 1MO AI3 SAATO VAK:Ita
o Lohkosulatusautomatiikan tehonsaato 0-10V ulkoiselta jarjestelmalta, 0-100% LTO tehossa.
HUOM! muista kytkea ulkoisen jarjestelman GND aina ensin.
e 1MO DO1 TILATIETO VAK:lle
o Potentiaalivapaa karkitieto sulatuksen aikana, sulatus kdynnissa = karki kiinni.
e 1MO DO2 HALYTYSTIETO VAK:lle
o Summahaélytys. Kaikki halytykset tulevat saman potentiaalivapaan koskettimen kautta.
Halytys paalla = karki auki.

1.4 Esilammityspatterin liitdnnat VAK:lle (lisavaruste)

e 1MO DI2 LAMMITYSLUPA VAK:lta
VAK:lta potentiaalivapaa karkitieto, lammityslupa = karki kiinni.
Lammityslupa ei saa olla paalla, jos ilmavirta on alle patterin vaadittavan minimi ilmavirran.

O O

=  HUOM! katso teknisesta tulosteesta minimi ilmavirta esilammityspatterille.

o llmanvaihtokoneen sammuttamisen yhteydessa esilammittimen lammityslupa tulee poistaa
vahintddan 3 minuuttia ennen puhaltimien sammuttamista riittavan jalkituuletuksen
varmistamiseksi.

Suositeltavaa estda lammityslupa ulkolampdotilan ollessa yli 0 'C
Esilammityspatteri menee péaalle, kun VAK:lta on lammityslupa sekd mitattu raitisilman
lampéotila ennen LTO:ta TEO2 on alle lohkosulatusautomaatioon asetellun arvon.
e 1MO DI3 LAMMITYKSEN LUKITUS VAK:lta (kdynninesto)
o VAK:lta potentiaalivapaa karkitieto, lukitus (kdynninesto) = karki kiinni.
e 1MO DO5 LAMMITYKSEN INDIKOINTI VAK:lle
o Potentiaalivapaa karkitieto, esilammitys paalla = karki kiinni.
e 1MO DO7: YLILAMPOSUOJAN INDIKOINTI VAK:lle
o Potentiaalivapaa karkitieto, ylilampdhalytys = karki kiinni.

1.5 LTO:n tehonsaito

Ulkoiselta automaatiojarjestelmaltd saadaan 0-10V tehonsdatoviesti lohkosulatusautomaation tuloon Al3.
Talteenoton tehoa sdadetdan saatamalla samanaikaisesti ohitusta ja sulkupelteja omilla 0-10 V signaaleilla.
Ulkoisen jarjestelman viesti OV vastaa LTO:n tehoa 0% (ohitus auki ja sulut kiinni) ja 10V vastaa tehoa 100%
(ohitus kiinni ja sulut auki).

Ulkoisen jarjestelman antama tehonsaatoviesti monistetaan jokaiselle peltimoottorille. Vaikka ulkoisen
jarjestelman saatoviesti on 0-10V, on peltimoottorin toiminta-alue kuitenkin 2-10V. Tama skaalaus tehdaan

lohkosulatusautomaation ohjelmassa.

Tehonsaato seuraa aina ulkoista viestia riippumatta sulatuksesta tai halytyksista.
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1.6 Kuution sulatus

Sulatuksen kaynnistymiseen on kaksi vaihtoehtoa:

1) LTO:n yli mitattu paine-eroraja sulatukselle, jossa sdadin mittaa LTO paineen lisaksi poistopuhaltimen
yli paine-eron. Painemittaus on vakiona kaytdssa (V2.0). V1.7 sen voi valitaan erikseen saatimelta
kayttoon. Kayttéonoton yhteydessa sulatuksen painemittaukselle asetetaan min ja max raja-arvot
suhteessa poistopuhaltimen paine-ero mittaukseen, jolloin sdddin muodostaa poistopuhaltimen
kayntiin lineaarisesti skaalautuvan raja-arvon sulatuksen aloittamiselle, katso liite 3:

2) HUOM! V2.0 — versiossa kdynnistys tapahtuu itsendisesti. Halutessaan kdskyn voi my6s antaa ulkoisen
jarjestelman pulssin (DI1) nousevalla reunalla (pulssinleveys minimissdan 1s). Pulssi annetaan VAKin
kautta DO karjen avulla. Seuraava sulatuskasky tarvitseen aina uuden pulssin VAKilta.

V2.0 V1.7
PE30 —
max. raja
EE?(O + / ' Sulatuskaskyn
muuttuva raja-
Sulatuskaskyn / arvo

muuttuva
raja-arvo

PE30 | / PE30 —

min min. raja

' }
t t !

PE6O PE60 | |

min max PE60 min. raja PE60 max. raja

PE60 painemittauksen sulatusrajan ohjeellinen arvo on noin 1,25 kertainen kuivan kennon vastaavan
toimintapisteen LTO:n paine-eroon poistoilmapuolella. Painerajat tulee tarkastella kohteessa tarpeen
mukaan kdyton aikana. Katso liite 3.

Painemittausta kdytettdessa myos ulkoisen jarjestelman pulssi kdynnistaa sulatuksen.

Huurteenpoiston/sulatuksen aikana lohkosulatusautomatiikan avulla ohjataan sulkupelteja kiinni yksi
kerrallaan erikseen aseteltavan ajan. Kun yksi pelti on ollut kiinni asetellun ajan, avataan se seké suljetaan
seuraava pelti samanaikaisesti. Edellisen pellin avautumista ei jadda odottamaan. Ohituspelti on koko
huurteenpoistoajan sille asetellussa asennossa (0-100%). Sulkupelteja on 2 - 4 kappaletta ja maara kerrotaan
lohkosulatusautomatiikalle kayttéliittyman kautta. Viimeinen sulkupelti paattaa sulatuksen, jonka jalkeen
sulatus ei voi alkaa pulssilla eikd paineen raja-arvon ylittymiselld, jos logiikalle on asetettu sulatuksen viive,
vasta viiveen jalkeen. Taman viiveen aikana lohkosulatusautomaatio seuraa ulkoista tehonsadatoviestia.
Halytykset voivat tulla viiveen aikana.

Sulatussekvenssin aikana lohkosulatusautomatiikasta saadaan potentiaalivapaa tilatieto (DO1) ulkoiseen
jarjestelmaan (DO1 karki on kiinni tilatiedon aikana). Tilatieto poistuu, kun viimeinen pelti lopettaa
sulatuksen.

2. Esilammitystoiminto

Esilammitystoiminnon tehtdvana on lammittda kuutiolle tulevaa raitisilmaa. Automaatio mittaa ilman
lampéotilaa TEO2 ennen LTO-kuutiota. TEO2 mittauksen ja asetetun sddtdarvon perusteella automaatio
ohjaa esilammityspatteria. Vaihtoehtoja esilammityspatterin ohjaukselle ovat sdhkopatteri portaittaisella
tehonsaadolld, sahkopatteri 0-10V ohjausviestia seuraavalla tehonsdatimella tai nestepatteri 0-10V
ohjatulla venttiilitoimilaitteella. Esilammitys tarvitsee toimiakseen VAK:Ita [ammitysluvan.
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3. Halytykset
3.1 Lohkosulatusautomatiikan halytykset

Lohkosulatusautomatiikka indikoi halytykset DO2 relekarjellda summahalytyksena. Yksiloity halytystieto
luetaan halytysvalikon kautta.

Normaalissa tilanteessa ja ilman halytyksia releen DO2 kéarki on kiinni (kela jannitteellinen). Sdatimen
ollessa jannitteeton karki on auki.

3.1 Esilammitystoiminnon halytykset

e Ylilampotermostaatti on lauennut halytys.

e TEO2 Alarajahélytys, kun TEO2 mittausarvo laskee alle asetetun rajan.

e Ristiriitahalytys, halytys on aktiivisena, kun kontaktorin tilatieto ja ohjauslogiikan portaittainen
ohjaus ovat keskendaan ristiriidassa (V1.7).

4. Saadin (V2.0)
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r =1 | =
Vo) wlwnlo <[] I -
L-J Bose |m|B|O olo|o|w olol=m ~|o]=|o v AC Bose
Boord  |O[ S alaloalo e =] [&] 6] =) [&] =} DC|+| 1| Boord
CN TN7 CNE TN TNID
cNI7
I 1—‘3@:
o —
Upper ‘—C._\'C_\' DOOE Upper
Boord |O|O|O O|o|lc|o| Boord
DCN‘IB == O
CN14 CcN1S
o) N0 T™M172
AVae)
]
[>o
o
<o
(@]
OK O
— CN11 CN12 CM13
g alvle| 7] _|o]=[~ o|—|~|al 8|S
e = Upper ZOOE@:‘::O@‘::‘:Z‘J} Upper
L Board |O|<|<|S|O|0|0|0|<|<|<|<|<|O|D|%| Board
(9]
)
onis | ontg CN1 CN2 ~CN3 | CN4 CNS
||+ |F < olsle
=) Bose wlZ15l0[0]S| L |z (o] L2t ol |2 =[] [ofe |2 2] 2] sose
Z D1 moard |+ 1 OO |<|<|Z|C|B| 2|0 |a|a|a|a|<|<|=|<|<|<|<|<|5|n|<| Boord
|3+ 1o o o 3
[ 49 [




Lohkosulatusautomaatio ja esilammitys
Toimintaselostus ja sihkdinen ohje “”-’” a
V1.7 & V2.0

25.8.2023

LIITE 1: Lohkosulatusautomatiikan kayttéliittyma ja oletusarvot V2.0

Kayttoliittymana toimii lohkosulatusautomatiikan naytto ja painikkeet ja niilld voidaan tehda seuraavat
toiminnot:

Saatimen oletusndkyma:

e Tekstikenttd, jossa lukee kuution tila: OK, SULATTAA tai Lahkaosul atus KOJA
JALKIVIIVE sek& ulkoinen ohjausviesti prosentteina (0-100%). QK
SULATTAA JA JALKIVIIVE tilassa naytdll3 nakyy lisiksi pieneva 8.a8% L2 .8

laskuri, joka indikoi tilan jaljella olevaa aikaa .
: . e =111t |
e TEO02 mittaus mikali esilammitys on valittu kayttoon.
Tasta tarkemmin LIITE2 osiossa

e V2.0 on ohjelmaversion

Asetukset (jakoavaimen kuva oletusndakymassad):

e Sulkepeltien maara Asetuksat

o 2 (Valinta, montako sulkupeltiad on kdytossa) Sulkupeltien mEsrs E

e Sulatus/pelti Sulatus-srelti

Sulatus wviive
o 16 (Yhden sulkupellin kiinnioloaika minuutteina sulatuksen |Fgs@A =l atuszas .

aikana, oletuksena 16 min, jolloin koko sulatussekvenssin TEER kadtissa
kesto on 32 min)

e Sulatusviive
o 0 (Sulatuksen jalkeisen kuolleenajan arvo minuutteina.
Sulatus viiveen aikana sulatus ei voi
kdynnistya pulssilla eika lisdvarusteanturin raja-arvolla
e FG60 sulatusas.
o 50 (Ohituspellin sulatusasento sulatustilanteessa,
0...100% 0%=kiinni, 100%=auki)
e TE60 kaytossa
o OFF (Jos tdma saddin asennetaan vanhan tilalle, jossa
TE60 anturi kaytdssa)

Nuolta oikealle:

e PE30ja 60 valinta

o ON PESE

e PE30 ja 60 anturien paineviestin skaalaus, joka vastaa lahettimelle FEZA Alue
aseteltua mittausaluetta PE&E

o PE30=2000 FEGH Alue

o PE60=1000
Pellit (valinta oletusnakymadssa):

o Kasikaytot (pakotukset) kuution jokaiselle pellille
(Auto->Kasi. 0-100% viesti, muutetaan nuolella)
e Sulatus

o Auto, toimii normaalisti VAK tai oman paine-erokdyran mukaan
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o Kasi, voi manuaalisesti asettaa sulatusekvenssin kayntiin,
o on niin kauan paalla kunnes vaihtaa takaisin auto asentoon.
o Kun kasikaytolla paanadytossa lukee ”Sulattaa, kasi”

o Auto, toimii normaalisti VAK:n pyynnin mukaan
o Kasi, voi manuaalisesti asettaa oman %-arvon LTO pelleille, on niin kauan paalla kunnes
vaihtaa takaisin auto asentoon. Paanaytolla nakyy teksti "LTO, kasi”

Pellit (Pellit ndkymasta nuoli oikealle):

e Kasikaytot DO lahdaille, Auto/Kasi, ON/OFF

DO1 = Sulatustila
o DO2 = Yhteishalytys
o DOS5 = Esilammitys (paalla) Y1ilamrésuoda
o DO6 = Virtaushlytys (ei kéytossa) Esllanm.lura
o DO7 =Ylilamposuoja (sdhkoisen esilammityspatterin)
o DO08 = Esilamm.lupa (esilammityksen kadyntilupa)
Halytykset (varoituskolmio oletusndkymadssa): Ha 1wtk zat

e Nayttaa selkokielelld aktiiviset halytykset
e Aktiivisien halytyksien aikana saatimen punainen LED palaa

Paine-ero asettelu (oletusniakymassa kaksi kertaa nuolta oikealle):

Faine—-ero Falibroi
e Sulatusraja PE30 min ja max Pa arvoille, pystyakseli

(sallitut arvot 0-2000), arvon voi asettaa kasin.
e Sulatusraja PE60 min ja max Pa arvoille, vaaka-akseli

(sallitut arvot 0-1000), arvon voi asettaa kasin.
e Ndytetdan PE30 ja PE60 mittaus seka sen hetkinen sulatuksen
kdynnistymisen liukuva raja-arvo As.
e Kalibroi painikkeesta paasee kalibroimaan PE30/60 maks ja PE30/60 min arvot, kalibrointi vaatii IV-
koneen ajopisteen muuttamista nopealle/suuremmalle ja hitaalle/pienemmalle ilimamaarille.
o HUOM! Kalibroinnissa kennon oltava kuiva ja sula

SEads IU-kone SEada IU-kone

Max. kalibrointi maksimiteholle, minimiteholle,
kun maksimiteho kun minimiteho kalibrointi...

[ Hin. kalibrointi | saavutetiu saavutettu

raina EEE Faina IR

Ohjelma muodostaa asetelluilla min ja max arvoilla sulatuskayran, jonka sulatusraja-arvo muuttuu

suhteessa PE30 poistopuhaltimen painemittaukseen. PE30/60 arvot muuttuvat konetoimituksen mukaan.

Modbus asetukset (rtu asetukset: oletusnikymaéssi nuolta oikealle n. 3s ajan, TCP/IP asetukset: rtu

asetuksista nuolta oikealle): Hodb Lk sel
odblis asetlukse

Oso1t
e Asetetaan Modbus RTU yhteysparametrit Bé%é Eitit -E’

Stor Bitti 1

e Parametrien vaihdon jalkeen saatimen boottaus JPariteetti E
Baudinopeus 38488

e Lopussa erillinen liite modbusrekistereista
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LIITE 2: Esilammitystoiminnon kayttoliittyma 0-10V sdhkopatteri V2.0

Mikali Kojan lohkosulatusautomatiikka ohjaa my6s 0-10V sahkopatterilla esilammitystoimintoa.
Lammitys (oletusndkymadssa nuolta oikealle):

e TEO2
.. . e . TEAZ H.B°C
o Lammityspatterin jalkeisen mittauksen arvo
ysp : Azetus EEREESC

o Asetus Tugl @.8 [ @.0

o Lampéotila, johon asetetaan haluttu esilammityksen
saatoarvo

e TVO1
o Nayttaa lammityksen saadon tilan (0-100%), kasikayttd mahdollisuus: pienempaan
laatikkoon asettaa ruksin ja isompaan laatikkoon halutun arvon
e Jakoavain
o Esilammityksen asetukset

Lammitys asetukset (Asetukset ikkunassa nuolta kahdesti oikealle TAl oletusndkymasta nuolta oikealle ja
jakoavaimen valinta):

e Lammitys, esilammityksen ohjaustapa Lammitas asetuk .
o 0-1ov LEmmitas G- 160]
e Limmitystapa Lammitastara
o Sihkd Ant. . .uastus. [18E]
e Ant.vastus Mahwistus [&.54]

o 10k (kdytetyn TEO2 vastusanturin tyypin mukaan)
o Lammityssdadon vahvistuksen parametri

o 0.50
Lammitys asetukset (sivu 2): Lammitas a: :
Int.. aika [=15]
* |Int aika TEBZ rada 1.0
o 60 (lammityssaadon integrointiaika) FE@Z kidwtssss  [_OFF)
e TEO2 raja FEBZ Alue [1666]
o 10 (mittauksen poikkeamahalytyksen raja-arvo)
e FEO2 kaytossa
o OFF (ei Kojan lisavaruste)
e FEO02 Alue
o OFF (ei Kojan lisdvaruste)
Lammitys asetukset (sivut 3):
e Nollaus LEmmitas a:
o OFF (kdytossa vain portaallisessa patterissa) FHollaus
o Ulk. lukitus 1k . lukitus I__Htl-l
o NO (maarittda VAKin ulkoisen lukituskarjen toimintasuunnan) I"I':"f: ahd ' [_HC]
e Vakohi. ezil.alilamro  [__HO|

o NC (maarittda VAKin lammitysluvan toimintasuunnan)
e Esil. ylilampo
o NO (maarittaa sahkopatterin ylildmpdsuojan
indikoinnin toimintasuunnan)
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LIITE 3: Lohkosulatusautomaatio paine-erorajojen kalibrointi V2.0

1. Varmista sdatimen oletusnakymasta ohjelmaversio -> V2.0

Lokkosul atus EOTG

Ok
B.@% \“uz.a

B.8°C FIH
pelii |

2. Varmista, ettd sdatimessa on paine-eroanturit kdytossa ja mittausalueet alla olevan kuvan mukaan.
Varmista, ettd antureilla on myds samat mittausalueet.

Valitse oletusndkymadsta jakoavain -> paina nuolta oikealle

PE30 poistopuhaltimen  [IRickani=a

paine-ero FEZE
PE60 LTO-kennon PEZA Alue [ ZH0H Fa
poistopuolen paine-ero FEEE |1Ff|

PESE Alue [I0O68]Pa

3. Paine-erorajojen asettelu, oletusnakymassa kaksi kertaa nuolta oikealle
Valitse kalibroi, HUOM! Kalibroinnissa kennon oltava kuiva ja sula
e  Max. kalibrointi

o S&33da IV-kone maksimi/suuremmalle iimamaaralle, kun IV-kone on saavuttanut

suuremman ilmamaaran paina "OK”, sdddin hakee PE30/60 maks arvot kayrille
e  Min. kalibrointi

o Saada IV-kone minimi/pienemmalle ilmamaaralle, kun IV-kone on saavuttanut
pienemman ilmamaéaran paina ”OK”, sdadin hakee PE30/60 min arvot kayralle

FPaine—ero Kalibroi Saada IUV-kone
Max. kalibrointi maksimiteholles
kun maksimiteho
[ Min. kalibrointi saavutetiu

Faina INEE

Sasds IUV-kone
minimiteholle.
kun minimiteho kKalibrointi...

saavutettu

raina [REE

4. Varmista paine-erorajojen asettelusivulta arvojen muutos

Faine—-ero |Kalibroi G
PE30 anturin ndyttama A= Kalibrointi
PE30 max
PE30 min Liukuva sulatuskaskyn raja

kdyraston mukaan

PE60 anturin nayttama

PE60 min PE60 max
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LIITE 4: Lohkosulatusautomaatio paine-erorajojen asettelu kasin

1. Varmista sdatimen oletusnakymasta ohjelmaversio -> V1.7 TAI V2.0

Lohkosulatus KOJH
1] 4

B.8% T

a.e°Cc FTIH

Cpeliit Y2

0K~

Creilic [

2. Varmista, ettd saatimessa on paine-eroanturit kaytossa ja mittausalueet alla olevan kuvan mukaan.

Varmista, ettd antureilla on myds samat mittausalueet.

Valitse oletusnakymasta jakoavain -> paina nuolta oikealle

PE30 poistopuhaltimen V2.0

paine-ero Asetuksetl
PE60 LTO-kennon FEB
poistopuolen paine-ero ~ |FEZ8 Alue  [ZBEE P

PESE [H
FEE® Alue [108HFa

V1.7
Azetuk=set.
FEZE [ O]
FEZE@ Alus [SHEH|FPa
FE&HE [OH]

PEER Alus [1B880]Pa

3. Paine-erorajojen asettelu, oletusnakymassa kaksi kertaa nuolta oikealle.

Taman voi tehda vain, kun LTO-kenno on kuiva eikd huurteessa

Saada IV-kone pienimmalle ilmavirralle

S&ada IV-kone isoimmalle ilmavirralle

Do 0 T o

PE30 anturin nayttdma —
PE30 max

PE30 min

PE60 anturin ndayttama

PE60 min PE60 max
1,25 x anturin 1,25 x anturin
nayttama nayttama

Katso logiikalta PE30 anturin ndyttama -> asettele arvo logiikalle PE30 min
Katso logiikalta PE60 anturin ndyttama ja kerro lukema 1,25 -> asettele arvo logiikalle PE6G0 min

Katso logiikalta PE30 anturin ndyttama -> asettele arvo logiikalle PE30 max
Katso logiikalta PE60 anturin ndyttama ja kerro lukema 1,25 -> asettele arvo logiikalle PE60 max

Liukuva sulatuskaskyn raja
kdyraston mukaan
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LIITE 5: Lohkosulatusautomatiikan kayttéliittyma ja oletusarvot V1.7

Kayttoliittymana toimii lohkosulatusautomatiikan naytto ja painikkeet ja niilld voidaan tehda seuraavat
toiminnot:

Saatimen oletusndkyma:

o Tekstikenttd, jossa lukee kuution tila: OK, SULATTAA tai
JALKIVIIVE sek& ulkoinen ohjausviesti prosentteina (0-100%).

SULATTAA JA JALKIVIIVE tilassa naytolla nakyy lisaksi pieneva 0.8% Ui.z
laskuri, joka indikoi tilan jaljella olevaa aikaa " FIN
e TEO02 mittaus mikali esilammitys on valittu kayttoon. & 'P

Tastd tarkemmin LIITE2 osiossa
e V1.7 on ohjelmaversion

Asetukset (jakoavaimen kuva oletusndakymassad):

e Valinta, onko montako sulkupeltia on kaytdssa (2-4 kappaletta).

Asetukset
e Yhden sulkupellin kiinnioloaika minuutteina sulatuksen aikana
(oletuksena 11 min, jolloin koko sulatussekvenssin kesto on Sulatusaika min
) . . sulatus wviive mlri
kuutiosta riippuen 22-44min) FE68 sulatusas. P
e Sulatuksen jilkeisen kuolleenajan arvo minuutteina TEEH kadtossa

(oletuksena 1 min). Tana aikana sulatus ei voi kdynnistya pulssilla
eika lisdvarusteanturin raja-arvolla
e  FG60 Ohituspellin sulatusasento (0...100%)

Nuolta oikealle:

e PE30 ja 60 valinta, onko lisdvaruste painemittaukset kdytossa Asetukset _
FE3d

(oletuksena OFF) PE3@ Alue [5UBH Pa
e PE30 ja 60 anturien paineviestin skaalaus, joka vastaa lahettimelle PESR OFF]

aseteltua mittausaluetta PEEE Alue FPa

Pellit (valinta oletusndakymadssa):

o Kasikaytot (pakotukset) kuution jokaiselle pellille
(Auto->Kasi. 0-100% viesti, muutetaan nuolella)

e Testivalinta, jolla automaatio ajaa ensin kaikki pellit 50% (6V) ja
testin jalkeen palauttaa itsensd normaalitilaan (seuraamaan

tehonsaatoviestia ja muita kaskyja)

Testin aikana naytdssa lukee TESTI. Testin aikana sulatus ei voi alkaa millaan, eika
tehonséaatoviestiin reagoida (tehonsaatoviestin prosenttiarvo lukee kuitenkin naytolld). Halytykset
toimivat testin aikana. Jos testi aloitetaan aktiivisen sulatuksen aikana, lopetetaan sulatus, eika
sulatus jatku taustalla.

Halytykset (varoituskolmio oletusnakymassa): He 1wbuk zot

o Nayttaa selkokielelld aktiiviset halytykset
e  Aktiivisien halytyksien aikana sdadtimen punainen LED palaa
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Paine-ero asettelu (oletusnakymassa kaksi kertaa nuolta oikealle):

e Valinta sulatusrajan PE30 min ja max Pa arvoille Paine—ero
(sallitut arvot 0-5000).

e Valinta sulatusrajan PE60 min ja max Pa arvoille
(sallitut arvot 0-1000).

e Naytetddn PE30 ja PE60 mittaus seka sen hetkinen sulatuksen

kdaynnistymisen liukuva raja-arvo As.

Ohjelma muodostaa asetelluilla min ja max arvoilla sulatuskdyran jonka sulatusraja-arvo muuttuu suhteessa
PE30 poistopuhaltimen painemittaukseen.

Modbus asetukset (oletusndkymassa nuolta oikealle n. 3s ajan):

e Asetetaan Modbus RTU yhteysparametrit

e Parametrien vaihdon jalkeen saatimen boottaus ] 4
e Kysy erillinen LIITE modbusrekistereista Kojan 24

teknisesta tuesta I

12
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LIITE 6: Esilammitystoiminnon kayttoliittyma portaallinen sahkopatteri
V1.7

Mikali Kojan lohkosulatusautomatiikka ohjaa myds esilammitystoimintoa, paastddn seuraavista valikoista
maarittelemaan esilammityksen toiminnalta oleelliset parametrit.

Lammitys (oletusndkymdssa nuolta oikealle):

e  Lammityspatterin jalkeisen mittauksen arvo TEQ2

e Asetus, johon asetetaan haluttu esilammityksen saatdarvo TEG®Z 8.0°C T[]
e TVO1ilmaisee ldmmityksen sdadon tilan (0-100%) Asetus EERE°C El|:|
e kWh mittaus laskee kiytetyn sahkdenergian Tuel e.8%[]

akWh

(Kun kaytossa sahkopatteri)

e O jaTilmoittavat ammitysportaiden ohjauksen ja indikoinnin
tilan kun kaytossa portaittainen sahkolammitys

Lammitys asetukset (Asetukset ikkunassa nuolta kahdesti oikealle):

e Lammitystapa DGT (portaittainen sahkdpatteri) tai 0-10V Lammitys asetukset
(venttiilin ohjausviesti tai tehonsaadin) Lammitys
e Limmitystapa sahké tai neste Lammitustara
e Ant. vastus kdytetyn TEO2 vastusanturin tyypin mukaan Ant. vastus [_1&k]
e Lammityssdadon vahvistuksen parametri Yahvistus [5-5E]

Lammitys asetukset (sivu 2):
Lammitys asetukset

e Lammityssddddn integrointiaika Int. aika
e TEO2 mittauksen poikkeamahilytyksen raja-arvo TEBZ raja (1.

e FEO2 kaytdssa OFF (ei Kojan lisavaruste) FEB2 kawtisss [ TFF]

Lammitys asetukset (sivu 3):

e Vastusten lukumaara (kun kaytdssa portaittainen Lammitws azetukset
sahkolammitys) Vastus lkm
e On ja Off viive portaiden paille ja pois ohjaukselle On viive =4
o ON=10 Off wviive m
o OFF=?2 Saatotara [FEin|

e SiatGtapa bindari/sarja. Kaytetaan sarjaa kun sdatoportaita
on kaksi tai vdhemman tai kaikki portaat ovat saman suuruisia
keskendan.

Lammitys asetukset (sivu 4):
Lammitas asebuksel

e Vastusten tehot (kun kaytdssa portaittainen 1. vastus teko
sahkolammitys). Ei kdytossa olevat portaat jatetaan 2. vastus teho
tyhjaksi. 3. vastus teho

4. vastus teho [ZE.H]

1

w
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Lammitys asetukset (sivut 5 ja 6):

e Ristiriitahalytys kdytossa. Kaytetaadn portaittaisella Lammitws asetukset
sdahkélammityspatterila kun portaiden indikointi on Ristiriita OH
saatavilla Hollaus [ OFF]

e Nollaus nollaa séhkétehonmittauksen Ulk .lukitus [_HT]

o Ulk. luk maarittaa ulkoisen lukituskarjen toimintasuunnan VAK oh.J . [_HFO

o Oletus: NO
e Vak ohj. maarittdaa VAKin lammitysluvan toimintasuunnan
o Oletus: NC Lammitys asetukset

e Esil. ylilampd maarittaa sdhkoépatterin ylildmpésuojan esil.9lilamro HC
indikoinnin toimintasuunnan
o Oletus: NO

14
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LIITE 7: Huolto ja hairiénpoisto

Kaikki sdahkoteknisissa laitteissa, laitteistoissa, komponenteissa tai kaapeleissa havaitut
& viat on korjattava viipymatta ja siten, ettei niistd aiheudu vaaraa. Mikali on olemassa
akuutti vaara, ei laitetta saa kdyttaa ennen kuin vika on korjattu ja toiminta palautettu

VAROITUS

normaaliksi.

Kaikkia kaapeliliitantdja ja lapivienteja avattaessa on niiden kunto tarkistettava. Vialliset kierreliittimet ja
tiivisteet on vaihdettava uusiin, jotta IP luokitus sailyy.

Jos peltimoottoreita joudutaan vaihtamaan, on uuden moottorin oltava sama kuin vanha moottori. Lisdksi
moottori on asennettava samoin pdin ja pellin asentoa ei saa muuttaa asennuksen aikana. Pellin akselin
kiinnittdminen moottoriin on tehtdva samalla tavalla kuin vanhassakin moottorissa, jotta pellit sulkeutuvat
tiiviisti ja avautuvat tarpeeksi. Jos vanhassa moottorissa mekaaniset pysayttimet on poistettu, poista ne
my0Os uudesta moottorista.

Pelliston jouhevan toiminnan kannalta on tarkeda, ettd saranat ja nivelet seka akselien lapiviennit
voidellaan kuuden kuukauden vélein. Samalla on tarkastettava kaapeleiden, lapivientien ja
peltimoottoreiden kunto seka kiinnitykset silmamaaraisesti.

Taulukossa Hdiriénpoisto on yleisempia hairionpoistoon liittyvia keinoja. Laitteessa voi ilmeta hairio, jota ei
|6ydy taulukosta. Jos vika ei poistu, ota yhteyttd Koja Oy:n huoltoon.

Hairidnpoisto

Hairio Korjaus HUOM!

Tarkista sahkonsyo6tto.
Laite ei kdynnisty. Tarkista etusulake.
Tarkista kytkenta.

B o . L Tarkista muuntajan M1 kunto ja sen Jos muuntaja tai
Logiikka ei kdynnisty, vaikka sahkénsyotto o . o
toisiojannite (AC 24V). logiikka on rikki, on
230 V on kunnossa. . . .
Tarkista logiikan kunto. se vaihdettava.
Uuden

Tarkista kyseisen moottorin kytkenta. . .
. . o . peltimoottorin
Yksi peltimoottori ei toimi. Tarkista pakotukset.
. . . . oltava vanhaa
Vaihda vioittunut peltimoottori.
vastaava.

L . . o Tarkista kytkennat.
Kiinteistdautomaatiolta tulevat kdskyt eivat . . . L
o Tarkista, ettei testi ole aktiivinen.
toimi. .
Tarkista pakotukset.

. o Tarkista kytkennat.
Ulospadin ei tule tilatietoja. . . ] L
Tarkista, ettei testi ole aktiivinen.

L . .. .. |Tarkista sulatussekvenssin kesto.
Kuutio ei sula, vaikka sulatussekvenssi toimii. . o L
Tarkista kuution ja pelliston tiiveys.

oo Tarkista moottorin kunto.
Moottori ei jaksa avata / sulkea peltia. . . . o
Voitele nivelet ja akselin lapivienti.

15



Lohkosulatusautomaatio ja esilammitys
Toimintaselostus ja sdhkdinen ohje “"-’” l :
V1.7 & V2.0

25.8.2023

o Tarkista pakotukset ja testi.
Sulatussekvenssi ei toimi oikein. L
Katkaise virta ja kytke se uudestaan.

Tarkista sahkopatterin sahkonsyotto ja . .
arkista sahkopatterl ¥ ] Porttainen ohjaus

turvakytkin. Tarkista sadtimen ja (1M1 lisimodulin
Sahkopatteri ei lammita. sahkopatterin valiset ohjauskaapelin DO pisteet) tai 0-

kytkennat. Tarkista lammityksen 10V saatoviesti.

asetusarvo. Kojan sahkdkuvat.
Sahkopatteri lammittaa kokoajan. Tarkista lammityksen asetusarvo. Liite 2.

Tarkista paineldahettimien letkutukset ja
Painerajaan perustuvan sulatuksen kytkennat. Tarkista painerajaan Liite 1: asetukset ja
lisdvaruste ei kdynnistd sulatusta. perustuvan sulatuksen asetukset ja raja- | paine-ero asettelu
arvot saatimelta.

16
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LIITE 8: Sdhkonsyotto ja VAK pisteet (V1.7 & V2.0)
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LIITE 9: 0-10V Esilammityspatterin kytkenta (V2.0)

[ [ 12 [13 714 [ 15[ 16 [ 17 [ 18 [ 19 [ 20 [ 21 [ 22 [ 23 [ 24 [ 25 [ 26 [ 27 [ 28 [ 29 [ 30 [ 31 [ 32 [ 33 [ 34 [ 35 [ 36 [ 37 |
A Mo o . .. b
ITM172 by | T 2 Boord Eloard Board Board Board |
|| ' L n @ _ 2 N N CN1S CN14 CNG
' 2 0 0 b8 3
Base Base Base Base Upper M X o Bose Upper
I = = = o o
Board Boord Boord Board Boord = .= Board Boord
|| to?k‘osulotus I chio oS S 9 CNa 8 owie £ Denig enzo N2 NI |—‘/ ’—‘/ \ \ \\
otelo ' ) ] ol 1=
c e eyt = g o PN ]y BN R E S = 8ls|5532
|G| =)=l =|=|=|=|=|=|0| |ola|2||nela|ale 5l|lzla15P[5 |+ 1e| |2 S EEE HEIE SRR ooog olo|8|5
L 1 o
L o o o o o e e e e e e e
D o0
w O
- oa
[=X=]
£ ==
Ry W/
F -
;, 2 iﬁ }
o0V systts | Jﬁ( 3
G | ryhmakeskukse\to‘ K i ]
- o
: ;——,—I—,—\ :(G‘tsct’ te‘;"-‘sesm WT1_NOMAK 2x2x0.5
H | ‘ U Qs _ee_s a . 5
LA S E E lammittimen teho ja
- | | | | virta sulaketta warten . . 2 &
L. . .. . _ sekd minimi ilmavirta =Y
J '__ —_— P — _— e o e— o — _I.I_.._._.._ e e 4 e o e s e e e e o e — —_—
- & L2 6L.‘) o SPO1 SOhkOpOtterl
— || B~
y lsy F\vxﬁ @ e o ~ MTXL—malli
| 0-10v Kéyntilupa Esildmmitys 0—10V |
] Ohjous 24VAC out
Digital in Sopii malleille (tarkista tekninen tuloste)
L | FREZ = ssxx—x—xxxxx— xxxx— xx— K=\
. esim.
. | Al FREZ-0605-L-A010.5-3400-43-K-V |
K1 -
M : 2 :
] I NC :
4\ a el S1: 400V tehonsystts + PE :
N | m\f - f\f Tigmpbsuojo Liittimet 1-4:  Ylilgmpssuojon hdlytys |
- : 2 o |5 1% kuittouksella Liittimet GO-Y: Sdétéviesti 0-10V :
| Liittimet 7-8  Kdyntilupo, 24VAC I
0 . .
|| | |
P | |
I lBmmitys I
R
|| D O |
S
Suunn, Kokonalsuus S8hkdpositic TyBnumero

Lohkosulatusautomaatio O T T
WM 0-10V Esildmmityspatteri Y2 e
T™172 Tark. SAH

17



Lohkosulatusautomaatio ja esilammitys
Toimintaselostus ja sahkoéinen ohje

V1.7 & V2.0

25.8.2023

111]1 [a4

LIITE 10: Portaallisen esilammityspatterin kytkenta (V1.7)
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LIITE 11: Modbusrekisterit — Parametrit (Oletus V2.0)

Rekisterityyppi: Holding Register (FC03)

Register Name Installer type
16384 TE60_Use Boolean
16385 TE60_As Signed 16-bit
16386 FG6X_As Signed 16-bit
16387  FG6X_kpl Signed 16-bit
16388  Sulatus_As Signed 16-bit
16389 TE60_H_As Signed 16-bit
16390 TE60_YlaH_As Signed 16-bit
16391 TE60_AlaH_As Signed 16-bit
16392 FG60_Hand_As Signed 16-bit
16393 FG61_Hand_As Signed 16-bit
16394 FG62_Hand_As Signed 16-bit
16395 FG63_Hand_As Signed 16-bit
16396 FG64_Hand_As Signed 16-bit
16397 FG60_Hand Boolean
16398 FG61_Hand Boolean
16399 FG62_Hand Boolean
16400 FG63_Hand Boolean
16401 FG64_Hand Boolean
16402 TV1_Set Signed 16-bit
16403  Patteri_Set Boolean
16404 TEO02_NTC Signed 16-bit
16405 TE02_As Signed 16-bit
16406 TE02_G_TV Signed 16-bit
16407 Varalla24 Signed 16-bit

IEC type
BOOL
INT
INT
INT
INT
INT
INT
INT
INT
INT
INT
INT
INT
BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
INT
BOOL
INT
INT
INT
UINT

Default value

40
16

-100
500
-400

©O O O o o o o o o o o

-120
50

Min

-200

-200
100
-500

-200

Max Scale  Offset Unit Format
On/Off

200 1 °C XXX.Y
20 1 min
kpl
20 1 min
500 1 °C XXX.Y
1000 1 °C XXX.Y
100 1 °C XXX.Y
%

%

%

%

%

200 1 °C XXX.Y

300 1 XX.YY

O O O O O O O O O O O O O O o o o o o o o o o o

Acceslevel

Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible

Always visible

Description
Lampdatilamittaus kaytossa
Lampétila raja-arvo
Peltien ajoaika
Sulkupeltien maara
Sulatuksen viive
Halytysraja
Ylahalytysraja
Alahélytysraja

Pellin kdsiasetusarvo
Pellin kéasiasetusarvo
Pellin kdsiasetusarvo
Pellin kdsiasetusarvo
Pellin kdsiasetusarvo
Pellin pakotus

Pellin pakotus

Pellin pakotus

Pellin pakotus

Pellin pakotus

0=0ff, 1=Digit, 2=0-10V
0=Neste,1=Sahko
0=10k, 1=1,8K, 2=103AT
Lampotilan asetusarvo

Ldmmonsaatimen vahvistus
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16408 TE02_Ti_TV Signed 16-bit
16409 TVO01_Hand Boolean
16410 TVO01_Hand_As Signed 16-bit

16411 Patteri_lkm Unsigned 16-bit
16412 Vastus_On_Viive Unsigned 16-bit
16413  Vastus_Off_Viive Unsigned 16-bit
16414 Vastus_Ohjaus Boolean

16415 TEO2_Erotus_As Signed 16-bit
16416 FE02_Alaraja_As Signed 16-bit
16417 Vastusl_teho Signed 16-bit
16418 Vastus2_teho Signed 16-bit
16419 Vastus3_teho Signed 16-bit
16420 Vastus4_teho Signed 16-bit
16421 KOO1_Type Boolean

16422 ULO1_Type Boolean

16423 TES1_Type Boolean

16424 SJO1_Type Boolean

16425 SJ01_Rr_Use Boolean

16426 FE02_Set Boolean

16427 Sulatusmaara_As Signed 16-bit
16428 FG60_As Signed 16-bit
16429 PE30_Use Boolean

16430 PE30_Alue Signed 16-bit
16431 PE60_Use Boolean

16432 PE60_Alue Signed 16-bit
16433 PE30_Max Signed 16-bit
16434 PE30_Min Signed 16-bit
16435 PE60_Max Signed 16-bit
16436 PE60_Min Signed 16-bit

UINT
BOOL
INT
USINT
UINT
UINT
BOOL
INT
INT
INT
INT
INT
INT
BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
INT
INT
BOOL
INT
BOOL
INT
INT
INT
INT
INT

60

100
15
35
70

140

280

50

2000

1000
800

175
30

10

o o o o o

o o o o o

9000

1000

600
600

200
100

100

10000

10000
10000
10000
10000
10000

O O O O O O O O O O O O O O O o o O o o o o o o o o o o o

%

°C

m/s
kw
kw
kw
kw

kpl
%

Pa

Pa
Pa
Pa
Pa

Pa

XXX.Y

XXX.Y
XXX.Y
XXX.Y
XXX.Y
XXX.Y

XXX.Y

Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible

Always visible

Lammonsaatimen integrointiaika
TVO1 kasikaytto

TVO1 kasikdyton asetusarvo
Lammitysvastusten lukumaara
Vastuksen paallemenoviive
Vastuksen poismenoviive
0=Sarjasaatd, 1=Binaarisaato
Liukuvan halytyksen raja
Alahélytysraja

Vastuksen teho

Vastuksen teho

Vastuksen teho

Vastuksen teho

0=NO, 1=NC

0=NO, 1=NC

0=NO, 1=NC

0=NO, 1=NC

Sahkopatterin ristiriita kdytossa
Virtausmittaus kaytossa
Perattdisten sulatusten maara (ei kaydssa)
Ohituspellin asento tehostetulla sulatuksella
PE30 mittaus kaytdssa

PE30 alue

PE60 mittaus kaytossa

PE60 alue

PE30 maksimi raja

PE30 minimi raja

PE60 maksimi raja

PE60 minimi raja
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16437 TVO1_PtrE2 Signed 16-bit UDINT 0 1 0 Always visible Kayntiaika pointer (V2.0)
16439 FG_Ajo_As Signed 16-bit INT 50 1 0 % Always visible LTO:n kasiasetusarvo (V2.0)
16440 OKO1_Hand Boolean BOOL 0 1 0 Always visible Kasikaytto (V2.0)

16441 OKO01_Hand_As Boolean BOOL 0 1 0 Always visible Kasiasetus (V2.0)

16442 YHO1_Hand Boolean BOOL 0 1 0 Always visible Kasikaytto (V2.0)

16443 YHO1_Hand_As Boolean BOOL 0 1 0 Always visible Kasiasetus (V2.0)

16444 FEO02_Hand Boolean BOOL 0 1 0 Always visible Kasikaytto (V2.0)

16445 FE02_Hand_As Boolean BOOL 0 1 0 Always visible Kasiasetus (V2.0)

16446 SJO1_Hand Boolean BOOL 0 1 0 Always visible Kasikaytto (V2.0)

16447 SJO1_Hand_As Boolean BOOL 0 1 0 Always visible Kasiasetus (V2.0)

16448 TES1_Hand Boolean BOOL 0 1 0 Always visible Kasikaytto (V2.0)

16449 TES1_Hand_As Boolean BOOL 0 1 0 Always visible Kasiasetus (V2.0)

16450 ELP1_Hand Boolean BOOL 0 1 0 Always visible Kasikaytto (V2.0)

16451 ELP1_Hand_As Boolean BOOL 0 1 0 Always visible Kasiasetus (V2.0)



Lohkosulatusautomaatio ja esilammitys

Toimintaselostus ja sahkdinen ohje
V1.7 & V2.0

25.8.2023

111]1 I

LIITE 12: Modbusrekisterit — Muuttujat (Oletus V2.0)

Rekisterityyppi: Holding Register (FC03)

Register Name Installer type
8960 Sulatus Boolean
8961 TE60_H Boolean
8962 TE60_VikaH Boolean
8963 Tila Signed 16-bit
8964 FG_Ajo Boolean
8965 FG_Maara Boolean
8966 TE60_M Signed 16-bit
8967 TE02_M Signed 16-bit
8968 TVO1_Tila Signed 16-bit
8969 FE02_M Signed 16-bit
8970 TE02_VikaH Boolean
8971 TEO02_Alaraja_H Boolean
8972 TE02_ Ylaraja_H Boolean
8973 FE02_VikaH Boolean
8974 FE02_Alaraja_H Boolean
8975  Patteri_Aika_Reset Boolean
8976 TVO1_Aika Unsigned 32-bit
8978 SJO1_Aika Unsigned 32-bit
8980 FE02_Use Boolean
8981 Lammitys_Use Boolean
8982  Laskuri Unsigned 32-bit
8984  Unit String
8986 KOO1 Boolean
8987 ULO1 Boolean

IEC
type
BOOL

BOOL
BOOL
INT
BOOL
BOOL
INT

INT
INT
INT
BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
UDINT
UDINT
BOOL
BOOL
UDINT
STRING
BOOL
BOOL

Read Only

Min

TE60_
AlaH_As

Maks

TE60_
YlaH_As

Scale

Offset

O O o o o o o

O O O O O O O O O 0o o o o o o o o

Unit

°C
°C
%

m/s

kWh

Format

XXX.Y

XXX.Y
XXX.Y

XXX.Y

AccessLevel

Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible

Always visible

Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible

Always visible

Description

Lohkosulatuskdynnissa
Lampotilahdlytys

Anturihalytys

Laitteen tila

Pellien yhteisajo

Apumuuttuja, ei mb rekisterilistaukseen

Lampotilamittaus

Lampotilamittaus esilammityspatterin jalkeen
Lammityksen saadon tila

Virtausmittaus esilammityspatterin jalkeen
Anturihalytys

Lampotilahalytys

Lampotilahalytys

Anturihalytys

Lampéotilahalytys

Patterin laskureiden nollaus

Nestepatterin kdyntiaika

Sahkopatterin kayttama teho
Apumuuttuja

Apumuuttuja

Apumuuttuja

Apumuuttuja

Kayntilupa tilatieto

Ulkoinen lukitus tilatieto
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8988 TES1_A Boolean BOOL 1 0
8989 SJ01_A1l Boolean BOOL 1 0
8990 SJO1_A2 Boolean BOOL 1 0
8991 SJ01_A3 Boolean BOOL 1 0
8992 SJO1_A4 Boolean BOOL 1 0
8993  SJO1_Ohjausl Boolean BOOL 1 0
8994  SJO1_Ohjaus2 Boolean BOOL 1 0
8995 SJO1_Ohjaus3 Boolean BOOL 1 0
8996 SJO1_Ohjausd Boolean BOOL 1 0
8997 SJO1_Tilal Boolean BOOL 1 0
8998 SJO1_Tila2 Boolean BOOL 1 0
8999 SJO1_Tila3 Boolean BOOL 1 0
9000 SJO1_Tilad Boolean BOOL 1 0
9001 Canl_Alarm Boolean BOOL 1 0
9002 Tehostus Boolean BOOL 1 0
9003  Sulatus_laskuri Signed 16-bit INT 1 0
9004 PE30_M Signed 16-bit INT 1 0
9005 PE60_M Signed 16-bit INT 1 0
9006 PE60_Asetus Signed 16-bit INT 1 0
9007 PE60_Haly Boolean BOOL 1 0
9008 Sulatus_viive Signed 16-bit INT 1 0 min XXX.Y
9009 Sulatus_aika Signed 16-bit INT 1 0 min XXX.Y
9010 Sulatus_HMI Signed 16-bit INT 1 0 min XXX.Y
9011  Sulatus_Show Boolean BOOL 1 0
9012 OKO01_Saato Signed 16-bit INT 1 0 % XXX.Y
9013 SahkoPorras Boolean BOOL 1 0
9014 KOO1_VAK Boolean BOOL 0 0
9015 ULO1_VAK Boolean BOOL 0 0
9016 OKO01_C_Bus Signed 16-bit INT 0 0 % XXX.Y

Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible
Always visible

Always visible

Ylilampotermostatti halytys
Sahkopatteri ristiriita
Sahkopatteri ristiriita
Sahkopatteri ristiriita
Sahkopatteri ristiriita
Sahkopatteri 1.porras ohjaus
Sahkopatteri 2.porras ohjaus
Sahkopatteri 3.porras ohjaus
Sahkopatteri 4.porras ohjaus
Sahkopatteri 1.porras tilatieto
Sahkopatteri 2.porras tilatieto
Sahkopatteri 3.porras tilatieto
Sahkopatteri 4.porras tilatieto
1M1 ei vastaa

Tehostettu sulatus paalla (ei kaytossa)
Tehostuslaskuri (ei kdytossa)
Paine-ero puhaltimen yli
Paine-ero LTO:n yli

Asetusarvo kayralta

PE60 raja-arvo ylitetty
Sulatuksen viiveaika

Sulatusta jaljella

Sulatusta jaljella paneeliin
Sulatus aika paneeliin

(v2.0)

Esilammitys sahkolla ja portailla tilatieto (V2.0)
Kayntilupa vaylalta (V2.0)
Ulkoinen lukitus vaylalta (V2.0)

LTO viesti vaylalta (0-1000) (V2.0)
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9017 OKO01_S_Bus Boolean BOOL 0 1 0
9018 SUL_Hand Boolean BOOL 0 1 0
9019 PE_Max_As Boolean BOOL 0 1 0
9020 PE_Min_As Boolean BOOL 0 1 0

Always visible
Always visible
Always visible

Always visible

Sulatuksen kdynnistys vaylalta (V2.0)
Sulatuksen kasikdytto, nollaantuu bootissa (V2.0)
Maksimi asetusten laskenta (V2.0)

Minimi asetusten laskenta (V2.0)
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